CFturbo®

BOMBAS — OS PRINCIPAIS PASSOS DO PROJECTO

1. Dimensoes principais e = u
— Calculo das dimensodes principais do rotor: diametro :,_ e e w“
do cubo e do bocal de aspiracao, largura da saida, R B
diametro do rotor e —
— Utilizacao de funcoes de aproximacao internas ou :.': 1 i |
definidas pelo utilizador, para a determinacao dos a e—i ;
i

parametros da bomba

W e e
* OmumPun  Gresmes |0 bm——
e : b —_— o | Xomes T e
Lo e -
=L L ey ottt wEr
e N'\'“"’“'
T Wb et R d i
- T chwwen il —
T = P
g e T rmarte ke
Baden
e B T
I Satier bt
u n o I Kowes T o ﬂ ﬂ
2. Contorno meridiano _— —— -
o =
— Projecto do contorno meridiano através T = i 5
de polinémios Bézier, linhas rectas e arcos s et £ ji7 = T~ |- 5

ou quaisquer polilinhas
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— Posicionamento da aresta de entrada
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recta ou curva M /
— Visualizacao de informacdes diversifica -

das relativas aos parametros geométrcos R /
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— Calculo do fluxo meridiano com um ; e e
processo de curvatura da linha de fluxo;
visualizacao dos percursos da velocidades
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3. Angulos das pas o
. . o~ A . S
- Definicdo da forma das pas: forma livre 3D, geral 2D, arco 2D, | = ai=
O g
recta 2D, pas de fibras radiais B
. 2 ', . . . L ot
— Projecto das pas para 2 a 11 superficies de fluxo meridiano | e
fafic  fomw |
— Calculo dos angulos ideais das pas, levando em conta e =R T
B P = o et wgm o ):J.l 53:4 1,
o estreitamento do canal de fluxo pelas pas e estimativa = | s L e E .
TE—— e | s
do desvio minimo gff 2 AR
- Visualizacao dos triangulos de velocidade e listagem O | by
el 0.0 L (8 2n
tabelar dos componentes de velocidade e angulos de fluxo = :
W | Ko | T e |
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4.linhas do esqueleto o
— Definicao das linhas do esqueleto sobre superficies de entrada de
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fluxo meridianas, simétricas em relacao a rotacao, com utilizacao
de polinémios Bézier ou quaisquer polilinhas

— Manipulacao acoplada ou desacoplada da forma das linhas do
esqueleto
— Livre escolha dos angulos de enlacamento

— Visualizacao dos percursos dos angulos das pas

Perfis das pas, bordos de e ———

ataque das pas 6

— Definicao das espessuras das pas nos
respectivos cortes de perfil

— Arredondamento dos bordos de ataque

V1
.

NS B S

e/ou bordos de fuga através de
polinémios Bézier ou elipses

— Visualizacao do rotor projectado
na direccao axial

6.Vista em 3D

— Visualizagao 3D dinamica T A s Lo o
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(girar, deslocar, zoom)
— Vistas parciais

— Planos de corte
— Vista de montagem
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Exportacao de dados

- Exportacao de pontos, curvas e modelos
de superficies

— Interfaces neutras (IGES, DXF, STEP)

— Interfaces para os principais sistemas !

CAD, CAE e CFD —

- Elaboracdo de interfaces especiais = T EES P =
. . e o f i s |
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8.Estimativa das gamas de performance
— Visualizacao de curvas caracteristicas para
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diferentes rotacoes e diametros
— Calculo das perdas fundamentais do rotor
a partir de relacdes empiricas
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